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1.概述

Air153C看门狗芯片是合宙自主开发适用于 Cat.1 通信模块的看门狗方案。通过使用单片机烧

写特定的代码，实现监控模块系统的运行状态的功能，在模块系统死机后，能在一定的时间内重启模

块，以达到异常状态恢复的目的。主要应用于低功耗长期无人值守应用场景，如物流定位，安防等

2.电气特性

推荐工作电压…………………………………………………………………………………...3.3V~4.3V
● 工作电压范围

1.8V~5.5V (0℃-70℃)
2.3V~5.5V (-40℃-85℃)
常温(25℃)工作电压可低至 1.5V

电源端极限承受电压………………………………………………..…………...VSS-0.3V~VSS+5.5V
端口极限承受电压……………………………………………………………....VSS-0.3V~VDD+0.5V
储存温度…………………………………………………………………………………......-65℃~150℃
工作温度……………………………………………………………………………………... -40℃~85℃
工作电流………………………………………………………………………………………1.5uA~5uA
● 测试环境：3.3V

常态电流：1.5uA
复位电流: 5uA（看门狗芯片内部设置的复位溢出时间(283s)到达后，主动输出 P_OFF管脚高电平时的芯片电流，复位时间为 550ms）

● 各电压下看门狗复位时间
Air153C内部的时钟频率会受到芯片电压的影响，以下为实际测试中不同电压下的芯片看门狗超时时间：

电压 实测输出复位信号时间

3.3V 283秒

3.8V 240秒

4.3V 209秒

3.封装信息

看门狗芯片采用标准 SOT23-6封装，其管脚定义以及尺寸如下图。

图 1
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图 2

4.管脚详细定义

NO. 管脚名称 Type 描述 备注

1 NC 预留管脚 保持悬空

2 GND G 参考地

3 WTDOG I 喂狗管脚 高脉冲喂狗

4 P-OFF O 复位信号输出

5 VDD P 供电管脚

6 NC I 预留管脚 保持悬空
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5.参考原理图

图 3 Air780模块（3.3V IO电平配置）连接参考设计

图 4 Air780模块（1.8V IO电平配置）连接参考设计
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6.正常喂狗流程

看门狗芯片检测WTDOG管脚的电平状态，每当检测到管脚电平由高变低时，看门狗芯片会重置

内部超时计时器 T_timeout（默认 T_timeout = 240s）。如图 5，两个喂狗信号的间隔 T_feed为喂狗周

期， T_feed必须小于 T_timeout，推荐 T_feed为 150s。当喂狗时，模块端会将WDI拉低 T_low时间

（T_bblow >200mS），为喂狗成功，内部超时计时器 T_timeout 重置。

7. 喂狗超时流程

当看门狗芯片在 T_timeout时间内未能检测出WTDOG管脚有低脉冲喂狗信号时，就会进入重启模块

的操作，看门狗芯片 PWR_OFF管脚会拉高 T_restout时间（默认 T_restout = 500ms）进入复位重启动作，

随后置低。

1. 强制复位流程

当模块看门狗芯片在 T_test（T_test<1s）时间内连续收到 2个喂狗信号，模看门狗芯片会立即进行复

位动作：看门狗芯片 PWR_OFF管脚会拉高 T_restout时间（默认 T_restout = 500ms）进入复位重启动作，

随后置低。此模式可以用于测试或者强制复位主控模块
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