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Air530W无源天线参考设计

UART电平3.3V

PPS电平3.3V

后
备

电
池
,热

启
动

用

供电范围3.3V-5V

模块内部上拉至VBAT,默认上电开机

如需关机,将此管脚拉低;请注意高电平与VBAT相同,非固定3.3V

高电平关机,低电平开机

请注意三极管做了反向

不能将1.8V或3.3V的GPIO直接接到此管脚

Air530W有源天线参考设计

UART电平3.3V

PPS电平3.3V

后
备

电
池
,热

启
动

用

供电范围3.3V-5V

模块内部上拉至VBAT,默认上电开机

如需关机,将此管脚拉低;请注意高电平与VBAT相同,非固定3.3V

高电平关机,低电平开机

请注意三极管做了反向

不能将1.8V或3.3V的GPIO直接接到此管脚

适用于陶瓷天线馈点与天线管脚距离非常近时使用

适用于天线需引到板子或外壳外面时使用
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