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一、概述

Air530W 开发板是合宙推出的基于 Air530W 模组所开发的，包含电源，纽扣电池，天

线座子，无源陶瓷天线，按键等必要功能的最小硬件系统，以方便用户在设计前期对 Air530W

模块进行性能评估，功能调试等用途。

二、开发板配置

 无源 GNSS 陶瓷天线

 IO 口默认电平 3.3V

 一个 GH连接器，引脚引出：VDD、TXD、RXD、1PPS、GND

 一个纽扣电池

 1 个 IPEX 一代天线座子（接有源 GNSS 天线）

 1 个脉冲信号指示灯、一个数据传输信号指示灯

开发板外形展示：

数据传输信号指示灯脉冲信号指示灯

IPEX 一代天线座子 纽扣电池
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三、管脚功能说明

四、GNSS 天线

4.1 无源天线

开发板做了有源/无源天线的兼容设计。

开发板背部已连接有无源 GNSS 陶瓷天线，可直接进行测试。

4.2 有源天线

一般来说，有源天线的效果比无源天线的效果更好。

如果需要用有源天线进行测试，要将位号 R3 的一颗 0欧电阻旋转 90 度到 R1，连通有源天

线供电电路部分。

当前电阻贴在 ab 点，需要挪至 bc 点，就可以通过 IPEX 一代天线座子连接有源天线了。

管脚名称 描述

GND 参考地

1PPS 秒脉冲同步信号，3.3V 电平

RXD 串口数据接收，3.3V 电平

TXD 串口数据发送，3.3V 电平

VDD 供电电源电源，3.3V-4.35V

a

c
b
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关于GNSS 天线：

无源天线：

 一般来说，无源 GNSS 陶瓷天线适用于天线馈点与模组的天线管脚距离非常近、并且可以直

接焊接在 PCB 上的场景下，这种场景下一般不需要天线信号放大，所以可以使用无源;

 网上随便购买的标准 GNSS 陶瓷天线大概率不能工作在最佳信号接收状态的；

 建议务必找专业的天线供应商针对各自的主板和外壳进行专门的调试，以使天线达到可能

的最佳效果。

有源天线：

 有源 GNSS 陶瓷天线：天线自身带 LNA信号放大电路，需要外部供电才能工作的天线;

 有源 GNSS 陶瓷天线的效果比无源 GNSS 陶瓷天线的效果更好

 体积更大、带有同轴馈线，更适合用于需要将 GNSS 天线引到外壳外面的场景之下，尤其是

馈线"非常长"的有源 GNSS 天线;

五、开发板定位测试

5.1 硬件环境

合宙 Air530W 开发板背部已连接有无源 GNSS 陶瓷天线，可直接进行测试。

如需有源天线进行测试，需要按照第四章节进行挪动电阻的操作后，再连接有源天线进行测

试。

硬件环境：Air530W 开发板、5pin 端子线、TTL 转 USB 工具

硬件连接：

开发板 3.3V 串口线

VDD VDD

TXD RXD

RXD TXD

GND GND
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5.2 软件环境

测试工具下载：GNSS 测试工具_iNavTool

工具详细使用方法见：https://docs.openluat.com/air510w/product/TestTools/

将开发板连接串口线后，串口线 USB 一端连接电脑后，打开测试软件，选择打开串口，将

波特率调到 115200。打开后，等待片刻，即可看见模块定位成功输出的位置信息以及其他

信息。

https://docs.openluat.com/air510w/product/file/iNavTool_V4261.zip
https://docs.openluat.com/air510w/product/TestTools/
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六、常见问题

6.1 GNSS 定位经纬度不准确

1、Air510W 使用国际标准 WGS-84 坐标系，所以开发者在国内常见地图定位时，会发现与

实际情况有几十米的误差。这并非模块问题， 而是国内地图采用了非标坐标系所致。参考：

https://docs.openluat.com/file/GPS-Offset.html 进行坐标转换。

2、静止时，经纬度有漂移，这个无法避免，可以通过外加运动传感器来过滤静态漂移；在

开阔地带，静止状态下定位精度只能做到 5 米。

3、周围有比较高的障碍物，会导致定位误差。

6.2 GNSS 定位不成功

1. 室内测试：仅依靠 GNSS，室内是无法定位成功的，不能在室内测试，必须到室外测试；

如果只能在室内测试，可以淘宝搜索“GNSS 信号转发器”

2. 有源/无源天线混淆：户外依旧无法定位成功，检查 GNSS 天线，看看自己是不是将无源

天线插给了有源天线预留的底座。

注意：Air530W 开发板在不做任何改动的情况下，使用开发板背面的无源 GNSS 陶瓷天线接

收信号；如需使用有源天线，请参考第四章节。

3. 外部干扰源问题

测试环境存在以下情况：

（1）信号传播受阻：实体遮挡，高楼、地下车库、隧道、室内或大棚

（2）电磁干扰：保密区域，部分停车场周边；或者同频段无意干扰：高压输电线、变压器，

充电桩，通信基站等。

https://docs.openluat.com/file/GPS-Offset.html
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